Justifiquese el orden de ejecucion del siguiente programa teniendo en cuenta el momento de aparicion de
los distintos eventos:

// B R R R 3

// Proyecto: Prioridad de irqg
// Archivo: main.c
// hhkkhkhkhkhkhhkhhhhkhkhhkhkhkhhhhhhkhkhhkhkhkhhrhkhhhkhkhkkhkhkhkhkhrrhhhkhkkhkhkkhkhhdxkxkx
#include "lpcl7xx.h"
uint8 t i=0;
void EINTO IRQHandler ()
{
NVIC->ISPR[0]=0x00400000;
}

void EINT1 IRQHandler ()
{
}

void UART1 IRQHandler ()
{
NVIC->ISPR[0]=0x01000000;
NVIC->ISPR[0]=0x00080000;
}

void ADC IRQHandler ()
{
if(i == 0) {
i++;
NVIC->ICER[0]=0x00080000;
NVIC->ISPR[0]=0x00400040;
lelse
NVIC->ISPR[0]=0x00080000;
}
void USB_IRQHandler ()
{
NVIC->ISPR[0]=0x00080000;
NVIC SetPriority(USB IRQn , 2);
NVIC->ICPR[0]=0x00080040;
NVIC->ISER[0]=0x00080000;

int main (void)
{
//NVIC SetPriority(IRQn Type IRQn,uint32 tpriority)
NVIC SetPriority (ADC IRQOn, 4);
NVIC SetPriority(EINTO IRQn,O0);
NVIC SetPriority(EINT1 IROn,>5);
NVIC SetPriority(USB IRQn , 2);
NVIC SetPriority (UART1 IRQn, 3);

NVIC->ISER[0]=0x01480040;
NVIC->ISPR[0]=0x004C0000;

while (1) ;




Blt  Mams Funictlon
[u} ISE_WOT Watchdog Timer Inbermupt Enable.
Write: wriang 0 has no efect, witing 1 enables Me Memupt.
Rean 0 Indlcates that the Intemupt Is disabied, 1 Indizatzs that the Intemupt = enabled.

1 ISE_TIMERD  Timer 0 Imesrupt Enabie. See functonal description far bit 0.

2 ISE_TIMER1  Timer 1. imterrupt Enable. See functional description far bit 0.

3 ISE_TIMERZ Timer 2 Imermupt Enable. See funclional descrplion fior bit 0.

4 ISE_TIMER3I  Timer 3 Interrupt Enable. See funclional description far bit 0.

5 ISE_UARTD UARTD Interrupt Enable. See functional description far bit 0.

& ISE_LARTI UARTY Interupt Enable. See funclional description for bit 0.

T ISE_UARTZ2 UARTZ Intermupt Enable. See funclional description far bit 0.

& ISE_UARTS UART3 Interrupt Enable. See functional description far bit 0.

a ISE_PWis P Intemupl Enable. Ses funciional description for bt 0.

10 ISE_[2CD *C0 Inlemupt Enable. See funclonal description for ol 0.

11 ISE_[2C1 #Z1 mlemupt Enaie. See funclonal description for ol 0.

12 IBE_l2C2 L2 InterTupt Enalle. See funclional description for Dit 0.

13 ISE_SP 2| Interrupt Enabie. See funchonal descriphion for Bit 0.

14 ISE_SSPD S5P0 Intermupt Enable. See functional descrption for bit 0.

13 ISE_S3P1 E5P1 Intermupt Enable. S2e functlonal gesciption for it 0.

16 ISE_PLLD PLLO (Maln PLL} Interrupt Enable. See funchonal descriphon for bit 0.
17 ISE_RTC Real Time Clock (RTC) intermupt Enatile. Ses funchional description for bt 0.

13 ISE_EINTD Extemal Inbarnupt O Interrupt Enable. See funclional description for bt 0.
13 ISE_EIMT1 Extemal Internupt 1 Intermupt Enalble. See funclonal description for kit 0.
20 ISE_EINTZ Extemal Internupt 2 Imterupt Enable. See functional description for bit 0.
21 ISE_EIMTZ Extemal Inbarnipt 3 Interrupt Enable. See funclional description for bt 0.

22 ISE_ADC ADC InterTupt Enable. See funclonal description for bit 0.

23 ISE_BOD BOD Intermupt Enable. See funciional descrpiion for b O

24 ISE_LSB USE Intemupt Enable. S22 funclional gescripiion for bl 0.

25 ISE_CAN CAM Interupt Enable. See funclonal description for bit 0.

26 ISE_DMA GPDMA Internupt Enable. See funciional descrption for bR 0.

7 ISE_123 25 Interupt Enable. See funchonal description for ot 0.

28  ISE_EMET Ezhemet intermupt Enatle. See funclanal descripdion for bit 0.

2 ISE_RIT Regebitve Intzrmupt Timer ImteTupt Enabie. See funclional description far it 0.

31 FBE_MCPWM  Motor Control PWH Intermupt Enable. Ses funchional descripdon for bit 0.
31 ISE_QEl Cuadrature Encoder Interface Infemupt Enable. See funchonal description far bit 0.




Priority Group: 4.

Prioridades Interrupciones Programadas

6. UART1 NVIC_SetPriority <- 3
18. EINTO NVIC_SetPriority <- 0
19. EINT1 NVIC_SetPriority <- 5
22. ADC NVIC_SetPriority <- 4

24. USB NVIC_SetPriority <- 2

Instante 1. NVIC->ISER[0]=0x01480040;

- Prioridad:0 Subprioridad: 3

- Prioridad:0 Subprioridad: 0

- Prioridad:1 Subprioridad: 1
- Prioridad:1 Subprioridad: 0

- Prioridad:0 Subprioridad: 2

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas
IRQ Pendientes: ADC,EINTO y EINT1 EINT1y ADC Igual prioridad: ADC tienen mayor subprioridad. IADC

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: Ninguna

Prioridad activa:codigo

Prioridad de ADC mayor que el codigo que se
ejecuta actualmente

Deja de estar
pendiente y pasa
@ estar activa.

Instante 2. Dentro de ADC_IRQHANDLER se produce irq de adc y de la uartl

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas

IRQ Pendiente: ADC,EINTO,UART1y EINT1 | EINT1, ADCy UART1 tiene mayor prioridad qu el resto, y mayor UART1
UART1 prioridad que el codigo que se ejecuta en ese

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: ADC

Prioridad activa: Prioridad: 1 subprior: 0

instante.

UART1 deja de
lestar pendientg
V pasa a estar
activa

Instante 3. Dentro de UART1_IRQHANDLER se produce irq de USB




Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas

IRQ Pendiente: ADC,EINTO,EINT1 y USB EINT1, ADC, USB tiene mayor prioridad que el resto de IContinua la
UsB pendientes y habilitadas. Tiene el mismo nivel lejecucion de

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: ADC y UART1

Prioridad activa: Prioridad: O subprior: 3

de prioridad que el codigo que se esta
ejecutando en ese momento, con lo que no se
produce desalojo.

UART1_IRQHANDL

Instante 4. Finaliza UART1_IRQHANDLER y se retorna a la instruccion pendiente dentro de

ADC_IRQHANDLER

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas

IRQ Pendiente: ADC,EINTO,EINT1 y USB EINT1, ADC, USB tiene mayor prioridad qu el resto y mayor que [USB
USB la prioridad del codigo que se esta ejecutando.

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1 USB deja de

IRQ Activas: ADC

Prioridad activa: Prioridad: 1 subprior: 0

lestar pendientg
 pasa a estar
activa.

Instante 5. Dentro de USB_IRQHANDLER se produce la interrupcion de EINT1

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas
IRQ Pendiente: ADC,EINTO y EINT1 EINT1, ADC Ninguna de las IRQs habilitadas y pendientes tiene |Continua la

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: ADCy USB

Prioridad activa: Prioridad: O subprior: 2

mayor prioridad de lo que se esta ejecutando, con
lo que se continua hasta el final de
USB_IRQHANDLER.

lejecucion de
USB_IRQHANDL|

Instante 6. Sale de USB_IRQHANDLER y retorna a la instruccion pendiente dentro de

ADC_IRQHANDLER

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas
IRQ Pendiente: ADC,EINTO y EINT1 EINT1, ADC Ninguna de las IRQs habilitadas y pendientes tiene [Continua la

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: ADC

mavyor prioridad de lo que se esta ejecutando, con
lo que se continua hasta el final de
ADC_IRQHANDLER.

lejecucion de
IADC_IRQHANDL




Prioridad activa: Prioridad: 1 subprior: 0

Instante 7. Sale de ADC_IRQHANDLER y retorna a la instruccion pendiente dentro de main

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas
IRQ Pendiente: ADC, EINTO y EINT1 EINT1y ADC ADCy EINT1 estan pendiente y habilitadas, y IADC

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC,USB,UART1

IRQ Activas: Ninguna

Prioridad activa: codigo normal

tienen el mismo nivel de prioridad, que es uperior
al codigo que se esta ejecutando. De entre ambas,
ADC tiene un nivel de subprioridad mayor con lo
que se pasa a ADC_IRQHANDLER.

IADC deja de estg
pendiente y pasd
la estar activa

Instante 8. Sale de ADC_IRQHANDLER y retorna a la instruccion pendiente dentro de main

Situalcion: Pendientes y Prioridades Se atiende a
habilitadas
IRQ Pendiente: EINTOy EINT1 EINT1 EINT1 estan pendiente y habilitadas, y tienenun  EINT1

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC USB,UART1

IRQ Activas: Ninguna

Prioridad activa: codigo normal

nivel de prioridad que es superior al codigo que se
esta ejecutando, se pasa a EINT1_IRQHANDLER.

EINT1 deja de
lestar pendiente
lpasa a estar acti

Instante 9. Sale de EINT1_IRQHANDLER y retorna a la instruccién pendiente dentro de main

Situalcion:

Pendientes y
habilitadas

Prioridades

Se atiende a

IRQ Pendiente: EINTO

IRQ Habilitadas: EINT1,ADC, USB,UART1

IRQ Activas: Ninguna

Prioridad activa: codigo normal

No hay interrupciones pendientes y habilitadas,
con lo que continua la ejecucion dentro del main.




